Q:& Schéma zapojenia elektroniky MC824H pre TOONA 4024, WINGO 3524HS
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1. ELEKTRICKE ZAPOJENIE
POZOR!
- V3etky elektrické zapojenia musia byt vykonané, ked je vypnuté napajanie zo siete a odpojend pripadna batéria.
- Zapojenia musia byt vy é vyhradne kalifil y i

01. Zapojte najprv kabel elektrického napajania (obr. 4), a potom elektrické kable motorov M1 a M2 (obr. 5).
02. Nakoniec zapojte elektrické kable jednotlivych zariadeni pritomnych v systéme, a to podra elektrickej schémy na obr. 6.
Poznamka - na ulahéenie zapojeni kiblov mézete vybrat svorky zo svorkovnice.

1.1 - Popis elektickych zapojeni

1.4.2 - Vyber typu motora a manudlny proces rozliSenia

Ak pouZijete manudlne rozlidenie, mozete naprogramovat automaticky systém vo v3etkych 8 polohach, tak ako to popisuje tabulka 3.

ANTENNA Vstup pre anténu radiového prijimaca

FLASH Vystup pre 1 majak so #iarovkou 12 V, max. 21 W [*]

ELS Vystup pre elektrozamok 12 V, max. 15 VA. [*]

S.CA. Kontrolka otvorene] brény — vystup pre 1 ziarovku 24 V, max. 4 W [*]

BLUEBUS Vstup pre kompatibilné zariadenia (MOFB, MOFOB, MOB a MOTB). Zapojenie zariadeni paralelne prostrednictvom 2 vodiov, cez ktoré prechadza tak

elektrické napéjanie ako aj komunikaéné signaly. Netreba dodrziavat polaritu. Kazdé zariadenie je rozlidené riadiacou jednotkou jednotlivo vd'aka
jednoznatnému &islu (adrese), ktoré je pridelené potas montéze.

TABULKA 3
Poloha Led Popis
Poloha 0 (motor 1) L1 Poloha imélneho zatvorenia: ked kridlo 1 dofahne na mechanicky doraz pri zatvoreni.
Poloha 0 (motor 2) L2 Poloha imalneho zatvorenia: ked' kridlo 2 dofahne na mechanicky doraz pri zatvoreni.
Poloha SA (motor 2) 13 Omeskanie pri otvarani: ked kridlo 2 prekrodi tito polohu, zaéne sa otvaranie kridla 1.
Poloha A (motor 1) 4 Zelana poloha otvorenia: poloha, v ktore] kridlo zapojené na motor 1 musi zastat na konci otvaracieho manévru. Netreba, aby
tato poloha bola v stlade s mechanickym dorazom pri otvoreni, mdZe byt vybrana podla potreby medzi i,0“a, 1"
Poloha A (motor 2) L5 Zelané poloha otvorenia: poloha, v ktorej kridlo zapojené na motor 2 musi zastat na konci otvéracieho manévru. Netreba, aby
tato poloha bola v stlade s ickym dorazom pri otvoreni, méze byt vybrana podla potreby medzi i,0"a,l"
Poloha SC (motor 1) L6 Omeskanie pri zatvarani: ked'sa kridlo 1 nachddza pred touto polohou, za¢ne sa zatvaranie kridla 2.
Poloha 1 (motor 1) L7 Poloha ima otvorenia: ked kridlo 1 dofahne na mechanicky doraz pri otvoreni.
Poloha 1 (motor 2) L8 Poloha ima otvorenia: ked kridlo 2 dofahne na mechanicky doraz pri otvoreni.

sToP Vstup pre zariadenia, ktoré svojim zasahom vyvolaji okamzité zastavenie prebiehajiceho manévru, za ktorym nasleduje kratka inverzia. Moznost
zapojenia kontaktov typu NO, NC alebo zariadeni s vystupom s konitantnym odporom 8,2 kQ (citlivé hrany). Kadé zariadenie zapojené na tento vstup
je rozoznané riadiacou jednotkou jednotlivo polas fazy rozlidenia (ods. 3.5). Ak riadiaca jednotka zisti pocas fungovania akukolvek zmenu voéi
naprogramovanému stavu, vyvold STOP. Na tento vstup je moZné zapojit jedno alebo viaceré zariadenia:

- paralelne viac zariadeni NO bez obmedzenia poctu

- paralelne viac zariadeni NC bez obmedzenia poctu

- paralelne 2 zariadenia s vystupom s kontantnym odporom 8,2 kQ; ak méte viac takychto zariadeni, treba ich zapojit kaskadovite s jedingm koneénym
odporom 8,2 kQ

- paralelne 2 zariadenia NO a NC so jenim do série na kontakt NC kon3tantny odpor 8,2 kQ (takto sa mdZu zapojit aj 3 zariadenia NO, NC a 8,2 kQ)
P.P. Vstup pre zariadenia, ktoré svojim zasahom vyvolaji manéver spd Krok-za-krokom. MoZnost zapojenia kol typu NO.
OPEN Vstup pre zariadenia, ktoré svojim zasahom vyvolaju len otvaraci manéver. Moznost zapojenia kontaktov typu NO.
CLOSE Vstup pre zariadenia, ktoré svojim zasahom vyvolajd len zatvéraci manéver. Moznost zapojenia kontaktov typu NO.
ENCL Vstup enkédera motora 1 (svorka 1, 2). Nie je potrebné respektovat polaritu.
ENC2 Vstup enkédera motora 2 (svorka 4, 5). Nie je potrebné re3pektovat polaritu.
M1 Vystup pre motor 1 (svorka 7, 8, 9).
M2 Vystup pre motor 2 (svorka 10, 11, 12).

1.2 - Prvé zapnutie a kontrola zapojeni

POZOR! - jenia musia byt vy é vyl i y il

Po zapnuti elektrického napajania riadiace] jednotke skontrolujte nasledovné:

* Po uplynuti niekolkych sekund skontrolujte, &iled ,BlueBUS” (obr. 7) pravidelne blika s frekvenciou 1 bliknutie za sekundu.
« Skontrolujte, &i blikaju led fotobuniek, tak TX ako RX (obr. 7). Spésob blikania nie je rozhoduijdci.

« Skontrolujte, ¢i je majék zapojeny na vystup FLASH zhasnuty.

Ak sa tak nestalo, je potrebné vypnut napéjanie riadiacej jednotky a skontrolovat jednotlivé elektrické zapojenia.
1.3 - RozliSenie zariadeni zapojenych na MC824H

Po prvom zapnuti je potrebné, aby riadiaca jednotka rozlisila zariadenia zapojené na vstupy ,BlueBUS" a ,Stop”.
POZOR! - Féza rozlidenia musi byt vykonan, aj ked' na riadiacu jednotku nie je pripojené Ziadne zariadenie.

Riadiaca jednotka je vd'aka procesu rozliSenia schopné rozoznat jednotlivo rézne pripojené zariadenia a rozpoznat s velkou presnostou mozné anomalie. kvéli tomu je
potrebné vykonat rozliéenie po kazdykrét, ked'sa prida nové zariadenie alebo odpoji existujlice zariadenie.

Led ,L1“a,L2“ na riadiacej jednotke (obr. 7) pomaly blikaju, &im upozorfiuju, Ze je potrebné vykonat rozlienie:

01. Stlatte a podrite stcasne stlaéené tlacidla ,W* a ,Set” (obr. 7).

02. Ked'led ,L1“a,L2" zatnd rychlo blikat (pribliZne po 3 sekundach), tlacidla uvolnite.

03. Pockajte niekolko sektind, kym riadiaca jednotka dokon¢i fazu rozlisenia zariadeni.

04. Na konci tejto fazy led ,Stop” musi svietit a led ,L1“ a ,12“ musia zhasnit (mb3u zaéat blikat led , 13" a ,14").

1.4 - Vyber typu motora zapojeného na MC824H a rozliSenie pol6h mechanickych dorazov

Po rozligeni zariadeni (ods. 3.5) je potrebné, aby riadiaca jednotka rozliéila jednak typ zapojenych motorov (vid tabulku 2), jednak polohy mechanickych dorazov
ima iea ima atvorenie). Tento proces mdze byt vykonany dvomi spd iz alebo

Pri automatickom spésobe riadiaca jednotka vykond rozlidenie mechanickych dorazov a vypotita najvhodnejsie omeskanie kridel (SAa SCv tabulke 3). Pri manudinom
spésobe sa jednotlivé polohy programujd postvanim kridel do Zelanych bodov. Je tiez mozné vykonat automaticky proces, a potom manuglnym spésobom zmenit jednu
alebo viac poléh, ak vam tie, &o boli vypotitané automaticky, nevyhovujd.

TABULKA 2
Led Typ motora
L1 MB4024 - MB5024 - HY7024 - HY7124
12 ME3024
13 T04024 - XME2124
14 T05024.
L5 707024

1.4.1 - Vyber typu motora a automaticky proces rozlisenia

01. Stlate a podrite sitasne stlaéené tlacidla ,Set”a ,X “.
02. Ked led , L1“ zagne blikat (programovanie intalacie nebolo nikdy vykonané) alebo ked' sa rozsvieti ktorakolvek z led ,L1...L8“ (programovanie in3taldcie uz bolo
vykonané), tlacidlo uvolnite.
03. V priebehu 10 sekiind stlaéte tlaidlo , W alebo ,X“ a presufite sa na led, ktora zodpoveda typu motora zapojeného na riadiacu jednotku (vid tabulku 2).
04. Stlacte a podrite aspori 3 sekundy stlacené tlacidlo ,Set”, aby sa uloZil do pamate vybrany motor. Po uplynuti 3 sekind led ,L1” zaéne blikat. Vtedy tlacidlo uvolnite.
05. Stlatte a podrite stcasne stlaéené tlacidla ,Set“a X “
06. Ked'led ,L3“a,L4" zaénu rychlo blikat (priblizne po 3 sekundéch), tlacidla uvolnite.
07. Skontrolujte, &i automaticky systém vykona tdto sekvenciu manévrov:
a— pomalé zatvorenie motora M1 a# po mechanicky doraz
b - pomalé zatvorenie motora M2 a# po mechanicky doraz
¢ - pomalé otvorenie motora M2 a motora M1 aZ po mechanicky doraz
d - rychle Uplné zatvorenie motora M1 a motora M2
Pozndmka - Ak prvé manévre (a a b) nie sti , zatvorenie” ale , otvorenie”, stlaéte tlacidlo ,OPEN“ alebo ,,CLOSE” na zastavenie fézy rozlisenia. Potom na motore, ktory
vykonal otvdraci manéver, zmeiite polaritu kdblov motora (M1: svorky 7 a 9 — M2: svorky 10 a 12) a zopakujte proces od bodu 01.
08. Na konci zatvaracieho manévru motorov (d) led ,L3“ a ,L4“ zhasnt na znak toho, %e proces prebehol spravne.

Pozor - Od kroku 5 d'alej, ak chcete prejst z jednej ,polohy” na nasledujticu alebo predchédzajicu, stlacte a ihned uvolnite tlacidlo ,W* alebo X (kratke zatlaZenie
tlagidla ,W*alebo ,X“ presunie aj led, ktora ukazuje polohu, dihé zatlagenie tlatidla ,W* alebo , X" spusti pohyb motora).
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01. Stlatte a podrite sicasne stlatené tlagidld ,Set” a X “.

02. Ked led , L1“ zaéne blikat (programovanie instalacie nebolo nikdy vykonané) alebo ked sa rozsvieti ktorakolvek z led ,L1...L8“ (programovanie in3taldcie uz bolo
vykonané), tlacidlo uvolnite.

03. V priebehu 10 sekund stlatte tlagidlo ,W*“alebo ,X“ a presurite sa na led, ktord zodpoveda typu motora zapojeného na riadiacu jednotku (vid tabulku 2).

Stlacte a podrite aspori 3 sekundy stlacené tlacidlo ,Set", aby sa ulozil do paméte vybrany motor. Po uplynuti 3 sekind led ,L1“ zatne blikat. Vtedy tlacidlo uvolnite.

05. y poloha 0 motora M1 (led L1 blika)
Aby ste dostali motor 1 do polohy 0: stlaite a podrite stlagené tlacidlo ,W* alebo ,X “. Po dosiahnuti polohy uvolnite tlacidlo, &im zastavite manéver. Na uloZenie
polohy do pamite stlacte a podrite asport 3 sekundy stlagené tlacidlo ,Set*, potom ho uvolnite (po 2 sekundéch led L1 zostane svietit a pri uvolnent taéidla ,Set”
led L2 za&ne blikat).
y poloha 0 motora M2 (led L2 blika)
Aby ste dostali motor 2 do polohy 0: stlatte a podrite stlacené tlacidlo ,W* alebo , X “. Po dosiahnuti polohy uvolnite tlagidlo, &im zastavite manéver. Na uloZenie
polohy do pamite stlaéte a podrite aspori 3 sekundy stlaéené tlacidlo , Set”, potom ho uvolhite (po 2 sekundéch led L2 zostane svietit a pri uvolneni tlagidla ,Set”
led L3 zaéne blikat).
y poloha SA motora M2 (led L3 blika)
Aby ste dostali motor 2 do polohy SA: stlatte a podrite stlacené tlacidlo ,W* alebo ,X “. Po dosiahnuti polohy uvolnite tlacidlo, ¢im zastavite manéver. Na uloZenie
polohy do paméte stlacte a podrite aspori 3 sekundy stlaéené tlaidlo ,Set”, potom ho uvolnite (po 2 sekundach led L3 zostane svietit a pri uvolnent tlatidla ,Set”
led L4 zagne blikat).
y poloha A motora M1 (led L4 bliks)
Aby ste dostali motor 1 do polohy A: stlatte a podrite stlagené tlatidlo ,W*“ alebo , X “. Po dosiahnuti polohy uvolnite tlatidlo, &im zastavite manéver. Na uloZenie
polohy do pamite stlatte a podrite aspori 3 sekundy stlaéené tlacidlo , Set”, potom ho uvolnite (po 2 sekunddch led L4 zostane svietit a pri uvolneni tlagidla ,Set”
led LS zacne blikat).
y poloha A motora M2 (led L5 blikd)
Aby ste dostali motor 2 do polohy A: stlate a podrite stlagené tlagidlo ,W“ alebo ,X “. Po dosiahnuti polohy uvolnite tladidlo, &im zastavite manéver. Na uloZenie
polohy do paméte stlatte a podrite aspoii 3 sekundy stlacené tlacidlo ,Set”, potom ho uvolnite (po 2 sekundéch led L5 zostane svietit a pri uvolneni tlacidla ,Set”
led L6 zatne blikat).
y poloha SC motora M1 (led L6 blika)
Aby ste dostali motor 1 do polohy SC: stlatte a podrite stlaéené tlacidlo ,W" alebo ,X “. Po dosiahnuti polohy uvohite tlatidlo, &im zastavite manéver. Na ulozenie
polohy do pamite stlatte a podrite aspori 3 sekundy stlacené tlagidlo ,Set, potom ho uvolnite (po 2 sekundach led L6 zostane svietit a pri uvolneni tlatidla ,Set”
led L7 za&ne blikat).
y poloha 1 motora M1 (led L7 blika)
Aby ste dostali motor 1 do polohy 1: stlaéte a podrite stlaéené tlagidlo ,W“ alebo ,X “. Po dosiahnuti polohy uvolnite tlagidlo, &im zastavite manéver. Na uloZenie
polohy do paméte stlatte a podrite aspoii 3 sekundy stlacené tlacidlo ,Set”, potom ho uvolnite (po 2 sekundéch led L7 zostane svietit a pri uvolneni tlacidla ,Set”
led L8 za&ne blikat).
y poloha 1 motora M2 (led L8 blika)
Aby ste dostali motor 2 do polohy 1: stlatte a podrite stlacené tlacidlo ,W" alebo ,X “. Po dosiahnuti polohy uvolnite tlaidlo, &im zastavite manéver. Na uloZenie
polohy do pamite stlaéte a podrte aspofi 3 sekundy stlagené tlagidlo ,Set”, potom ho uvolnite (po 2 sek. led L8 zostane svietit aZ do uvolnenia tlagidla ,Set”).

H

Manuiélne rozliSenie vietkych poléh mézete urobit kedykolvek, aj po vykonani montaZe: je potrebné vykonat proces od bodu 01. Nie je viak potrebné programovat
vietky polohy. Od kroku 5 dalej kratkym zatlaéenim tlacidla ,W* alebo ,X“ presuniete led do Zelanej polohy.

Na dokonéenie manuélneho rozli$enia opakovane stlacajte tlagidlo ,X “, az kym blikajica led prejde cez L8.
1.5 - Kontrola pohybu kridel brany

Po dokonceni fazy rozlisenia doporucujeme vykonat niekolko otvéracich a zatvéracich manévrov na kontrolu spravneho pohybu brany a pripadnych chyb montaze

a nastavenia.

01. Stlatte tlatidlo ,Open” a skontrolujte, &i poéas otvaracieho manévru nastane féza zrychlenia, faza s kon3tantnou rychlostou, fiza spomalenia a &i sa kridla zastavia
pér centimetrov od mechanickych dorazov pri otvoreni.

02. Stlatte tlatidlo , Close” a skontrolujte, & poas zatvaracieho manévru nastane faza zrychlenia, faza s konstantnou rychlostou, faza spomalenia a ¢i sa kridla zastavia
pér centimetrov od mechanickych dorazov pri zatvoreni.

03. Potas manévrov skontrolujte, ¢&i majak blika v pravidelnych intervaloch — 0,5 sekundy svieti a 0,5 sekundy je zhasnuty.

2. PROGRAMOVANIE

Na riadiacej jednotke su 3 tlacidla OPEN (W), STOP (SET), CLOSE (X ), ktoré sa pouZivaju tak na ovladanie riadiacej jednotky pocas fazy skusok, ako aj na programovanie
roéznych funkeii.

Funkcie st dostupné na 2 stuprioch a stav ich fungovania signalizuje 8 led (L1 ... L8) na riadiace] jednotke (rozsvietena led = funkcia je aktivna, zhasnuta led = funkcia nie
je aktivna).

Programovacie tlacidla:

OPEN (W) —tlacidlo na ovladanie otvérania brany — vyberové tlatidlo vo faze programovania

STOP /SET — tlacidlo na zastavenie manévru; ak je stlatené dlh3ie ako 5 sekind, umoZfiuje vstupit do fazy programovania

CLOSE (X )~ tlacidlo na ovladanie zatvarania brany — vyberové tlatidlo vo faze programovania 06/2017



2.1 - Programovanie na prvom stupni (ON-OFF)

Vsetky funkcie na prvom stupni st nastavené z vyroby na, OFF“, mdzu viak byt kedykolvek upravené. Na previerku funkcii vid tabulku 5. Proces programovania je

popisany v tabulke 6.

DOLEZITE! - Proces programovania je ¢asovo obmedzeny. Medzi stlagenim jedného tlacidla a druhého méze uplynit max. 10 sekind. Po vypriani tohto limitu sa proces

automaticky ukon¢i a dovtedy vykonané tpravy sa uloZia do pamate.

TABU LKA 8 — Funkcie (druhy stuper)

TABULKA 5 — Funkcie na prvom stupni

Led Funkcia Popis

L1 Automatické zatvorenie AKTIVNA funkcia: po uplynuti nastaveného ¢asu pauzy sa vykona automatické zatvorenie brany. Cas pauzy z vyroby je 30
sekdnd. NEAKTIVNA funkcia: fungovanie je , poloautomatické®,

L2 Zatvor po foto AKTIVNA funkcia: ak podas otvéracieho alebo zatvaracieho manévru zasiahnu fotobunky, ¢as pauzy sa znizi na5 sekdnd
nezavisle od nastaveného ,¢ asu pauzy“. Ked je ,automatické zatvorenie” neaktivne - ak pocas zatvarania zasiahnu
fotobunky, aktivuje sa ,automatické zatvorenie” s nastavenym ,éasom pauzy“.

L3 Vidy zatvor AKTIVNA funkcia: v pripade vypadku elektrického pridu, aj nakratko, pri navrate pridu riadiaca jednotka rozozna branu
otvorent a automaticky vykona zatvorenie, ktorému predchadza 5 sekundové blikanie majéka. NEAKTIVNA funkcia: pri
névrate elektrického prudu brana zostdva stét.

L4 Stand by (BlueBUS) AKTIVNA funkcia: 1 minttu po skonéeni manévru riadiaca jednotka vypne vystup ,,BlueBUS” (pripojené zariadenia) a vietky
led okrem led BlueBUS, ktord blika pomal3ie. Ked' riadiaca jednotka dostane prikaz, obnovi sa normalne fungovanie. Tato
funkcia znizuje spotrebu elektrickej energie.

L5 Elektrozamok / osvetlenie AKTIVNA funkcia: vystup ,elektrozdamok” zmeni vlastné fungovanie na ,osvetlenie®,

L6 Vystrainé blikanie vopred AKTIVNA funkcia: medzi zapnutie majakaa zaliatok manévru je mozné pridat 3 sekundovi pauzu na signalizaciu
nebezpeénej situdciu v predstihu. NEAKTIVNA funkcia: signalizicia majaka zaéina zarovefi s manévrom.

L7 »Zatvor” sa stane AKTIVNA funkcia: vietky prikazy, ktoré zodpovedaji ,zatvoreniu“ (vstup ,Close alebo radiovy prikaz ,Zatvor budu

,Ciastoéné otvorenie 1“ nahradené prikazom ,Ciasto¢né otvorenie 1
L8 Kontrolka otvorenej brany / AKTIVNA funkcia: vystup ,kontrolka otvorenej bréany“ riadiacej jednotky zmeni vlastné fungovanie na ,kontrolka Gdrzby*.
kontrolka tdrzby
TABU LKA 6 — Proces programovania (prvy stupefi)

01.  Stlacte a podrite priblizne 3 sekundy stlacené tlacidlo ,Set”.

02. Kedled ,L1“ zagne blikat, tlagidlo uvolnite.

03.  Stlacte tlacidlo ,W*alebo , X “, aby ste sa presunuli z blikajucej led na led predstavujicu funkciu, ktord chcete upravit.

04.  Stlatte tlacidlo ,Set” na zmenu stavu funkcie

(kratke blikanie = OFF, dlhé blikanie = ON).
05.  Pockajte 10 sekind (max. ¢as), aby ste vystdpili z programovania.

- Na programovanie dalSich funkcii na ,,ON“ alebo ,,OFF“ treba pocas procesu zopakovat body 03 a 04.

2.2 - Programovanie na druhom stupni (nastavitelné parametre)

Vietky parametre na druhom stupni st nastavené z vyroby na hodnotu vyznacenu sivou farbou v tabulke 8, mézu viak byt kedykolvek upravené, ako popisuje tabulka 7.

Parametre sa nastavuju na 3kéle hodnét od 1 do 8. Hodnoty zodpovedajuce kazdej led su popisané v tabulke 8.

DOLEZITE! - Proces programovania je ¢asovo obmedzeny. Medzi stlaéenim jedného tlacidla a druhého méze uplyntt max. 10 sekind. Po vypriani tohto limitu sa proces

automaticky ukon¢i a dovtedy vykonané tpravy sa uloZia do pamate.

TABULKA 7 — Proces programovania (druhy stuperi)

01.  Stlatte a podrite priblizne 3 sekundy stlagené tlacidlo ,Set”.

02. Ked'led ,L1“ za¢ne blikat, tlacidlo uvolnite.

03.  Stladte tlacidlo ,W*alebo ,X “, aby ste sa presunuli z blikajucej led na led predstavujicu ,vstupnu led”.

04.  Stlacte a podrite stlacené tladidlo ,Set” az do ukonéenia bodu 06.

05.  Pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa rozsvieti led predstavujica aktudlny stuperi parametra, ktory upravujete.
06.  Stlacte tlacidlo ,W*alebo , X “, aby ste sa presunuli z led predstavujucej hodnotu parametra.

07.  Uvolnite tla¢idlo ,Set".

08.  Pockajte 10 sekind (max. ¢as), aby ste vystdpili z programovania.

- Na progr ie dalSich p ov treba pocas procesu zopakovat operdcie od bodu 03 do bodu 07.

Vstupna Parameter Led Hodnota Popis
led (stupefi)
1é as pauzy L1 5 sekind Upravuje ¢ as pauzy, tj.¢ as pred
L2 15 sekund automatickym zatvorenim. Ma efekt, iba
L3 30 sekund ak je aktivne zatvorenie.
L4 45 sekund
L5 60 sekund
L6 80 sekund
L7 120 sekind
L8 180 sekund
L2 Funkcia Krok-za-krokom L1 Otvor — stop — zatvor — stop Upravuje sekvenciu prikazov priradenych
L2 Otvor — stop — zatvor — otvor vstupu ,Krok-za-krokom* alebo
L3 Otvor — zatvor — otvor — zatvor radiovému prikazu.
L4 Kondominiova: Pozndmka - Nastavenim L4, L5, L7 a L8
@pri otvdracom manévri prikaz ,Krok-za-krokom“a ,Otvor” | sa upravi aj sprdvanie prikazov ,Otvor” a
nemé ziaden efekt, prikaz ,Zatvor” viak vyvola obratenie | ~Zatvor’
pohybu, teda zatvorenie kridel;
@pri zatvaracom manévri prikaz ,Krok-za-krokom“a ,Otvor”
vyvolaju obritenie pohybu, teda otvorenie kridel, prikaz
,Zatvor” viak nema Ziaden efekt.
L5 Kondominiova 2:
@pri otvdracom manévri prikaz ,Krok-za-krokom“a ,Otvor”
nemad Zziaden efekt, prikaz ,Zatvor” vSak vyvola obratenie
pohybu, teda zatvorenie kridel; ak prikaz pretrvava viac ako 2
sekundy, vykona sa ,,Stop“;
@pri zatvaracom manévri prikaz ,Krok-za-krokom“a ,Otvor”
vyvolaju obritenie pohybu, teda otvorenie kridel, prikaz
,Zatvor” viak nema Ziaden efekt; ak prikaz pretrvava viac ako
2 sekundy, vykona sa ,Stop“.
L6 Krok-za-krokom 2 (menej ako 2 sekundy - iastocné otvorenie)
L7 Osoba pritomna:
manéver sa vykondva, iba pokial pretrvéva prikaz; ak sa prikaz
prerusi, manéver sa zastavi.
L8 ,Poloautomatické” otvorenie, zatvorenie , 0soba pritomnd“
L3 Rychlost motorov L1 Velmi pomald Upravuje  rychlost motorov  pocas
L2 Pomala normalneho chodu.
L3 Strednd
L4 Rychla
LS Velmi rychla
L6 Super rychla
L7 Otvorenie rychle, zatvorenie pomalé
L8 Otvorenie super rychle, zatvorenie stredné
L4 Uvolnenie motorov L1 0 - ziadne uvolnenie Upravuje trvanie ,kratkej inverzie” oboch
po zatvoreni L2 Stupefi 1 — minimalne uvolnenie motorov  po vykonani  zatvaracieho
L3 Stupen 2 manévru za acelom zmensenie
L4 Stuperi 3 pretrvavajlceho zavere¢ného tlaku.
LS Stuperi 4
L6 Stupeni 5
L7 Stuperi 6
L8 Stupeii 7 — maximalne uvolnenie
Ls Sila motorov L1 Stupefi 1 — minimélna sila Upravuje silu oboch motorov.
L2 Stuperi 2
L3 Stuperi 3
L4 Stuperi 4
L5 Stupen 5
L6 Stupen 6
L7 Stupen 7
L8 Stupen 8 — maximalna sila
L6 Of ie pesie / & & L1 Pesie 1 (otvorenie kridla 2 do L' celkového otvorenia) Upravuje typ otvorenia priradeny
L2 Pesie 2 (otvorenie kridla 2 do ” celkového otvorenia) k prikazu ,Ciastoné otvorenie 1°.
13 Pesie 3 (otvorenie kridla 2 do I' celkového otvorenia) Na stupfioch L5, L6, L7 al8 sa pre
L4 Pesie 4 (celkové otvorenie kridla 2) »minimélne” otvorenie rozumie mensie
L5 ¢ iastoéné 1 (otvorenie 2 kridel do ' minimalneho otvorenia) otvorenie medzi M1 a M2. Napriklad, ak
L6 ¢ iastoéné 2 (otvorenie 2 kridel do “ minimélneho otvorenia) M1 otvorf na 90° aM2 na 110°,
L7¢ iastoéné 3 (otvorenie 2 kridel do I minimalneho otvorenia) minimalne otvorenie je 90°.
8¢ iastoéné 4 (minimalne otvorenie 2 kridel)
L7 Avizo Udriby L1 500 Upravuje Ziadost riadiacej jednotky
L2 1000 o udribu, prostrednictvom  kontrolky
L3 1500 Gdrzby signalizuje prekrocenie poctu
L4 2500 vykonanych manévrov.
LS 5000
L6 10000
L7 15000
L8 20000
L8 Zoznam anomalii L1 Vysledok 1. manévru (najéerstvejsieho) Umoizriuje skontrolovat typ anomalie, ku
L2 Vysledok 2. manévru ktorej prislo pocas poslednych 8
L3 Vysledok 3. manévru manévrov automatického systému.
L4 Vysledok 4. manévru Vid tabulku 12 — Histéria anomalii.
L5 Vysledok 5. manévru
L6 Vysledok 6. manévru
L7 Vysledok 7. manévru
L8 Vysledok 8. manévru

Pozndmka - sivd farba zvyraziiuje hodnoty nastavené vo vyrobe.

06/2017



2.3 - Specidlne funkcie
2.3.1 - Funkcia ,,Hyb aj tak”

Tato funkcia umoZiiuje fungovanie automatického systému aj vtedy, ked niektoré z bezpe¢nostnych zariadeni nepracuje spravne alebo je pokazené. Automaticky systém

je vtedy moZné ovladat spdsobom , 0soba pritomna*“, a to nasledovnymi krokmi:

01. Poslite prikaz na aktivaciu brany, prostrednictvom vysielaca alebo kfi¢ ového prepinaca a pod. Ak vietko funguje spravne, brana sa regulérne pohybuje. Inak
postupujte nasledovne:

02. Do 3 sekund znovu aktivujte prikaz a drite ho aktivny.

03. Priblizne po2 sekunddch brana vykona Zelany manéverv reZime, osoba pritomna“, t.j. brana sa bude hybat, iba pokial pretrvava prikaz, t.j. tlagidlo, napr.
dialkového ovlddaca, je stale stlacené.

Ked' bezpecnostné zariadenia nefunguju, majék niekolkokrét blikne, aby avizoval typ problému (vid kapitolu 6 — tabulka 10).
2.3.2 - Funkcia ,, Avizo udriby”
Tato funkcia slUZi na signalizovanie, ked' je potrebné vykonat ddrzbu automatického systému. Signalizacia aviza Udrzby sa vykondva prostrednictvom Ziarovky zapojenej

na vystup S.C.A., ak je tento programovany ako , Kontrolka udrzby“. Rézne signély Ziarovky st uvedené v tabulke 9.
Na nastavenie hodnoty limitu manévrov vid' tabulku 8.

TABU LKA 9 — Signalizaci y Udriby”
Potet évrov ignalizaci
Menej ako 80 % limitu Ziarovka svieti 2 sekundy na zaciatku otvaracieho manévru
0d 81 do 100 % limitu Ziarovka blika potas celého trvania manévru
Viac ako 100 % limitu Ziarovka blikd stale

2.4 - Vymazanie paméte

Na vymazanie pamite riadiacej jednotky a obnovenie v3etkych nastaveni z vyroby postupuijte nasledovne:
Stlatte a podrite stlatené tlacidla ,W* a ,X“, az kym led L1 a L2 zaénd blikat.

3. €O ROBIT KED... (navod na rie$enie problémov)

Niektoré zariadenia si schopné vydavat signaly, prostrednictvom ktorych je mozné rozoznat stav fungovania alebo pripadné anomalie.

Ak je vystup FLASH na riadiacej jednotke zapojeny majak, tento pocas manévru blika vo frekvencii 1 bliknutie za sekundu. V pripade, Ze sa vyskytni anomalie, majak blikd
kratsie, bliknutia sa opakuju dvakrat s 1-sekundovou pauzou. V tabulke 10 st popisané pri¢iny a rie3enia pre kazdy typ signalizacie.

Taktiez led pritomné na riadiacej jednotke vydavaju signély. V tabulke 11 su popisané priciny a rieSenia pre kazdy typ signalizacie.

Pripadné anomalie je moZzné skontrolovat pocas poslednych 8 manévrov, vid tabulku 12.

TABU LKA 10 - Si; izacia na majaku (FLASH)
izéci Priina RieSenie

1 kratke bliknutie Chyba v systéme BlueBUS Kontrola zariadeni zapojenych na systém BlueBUS, ktord sa vykonava na
pauza 1 sekunda zaliatku manévru, nezodpoveda zariadeniam ulozenym do paméte pocas fazy
1 kratke bliknutie rozli$enia. Je mozné, Ze zariadenia majd poruchu, preto ich treba skontrolovat

avymenit. Ak boli vykonané uUpravy, treba znovu urobit rozlienie zariadeni

(vid ods. 3.5).
2 kratke bliknutia Zasah fotobunky Na zaciatku manévru jedna alebo viac fotobuniek nedavaju suhlas k pohybu.
pauza 1 sekunda Skontrolujte, ¢ su pritomné nejaké prekdzky.
2 kratke bliknutia
3 kratke bliknutia Zasah funkcie ,RozliSovanie prekazok” Pocas pohybu motory prekonali vacsie trenie. Skontrolujte pricinu.
pauza 1 sekunda
3 krétke bliknutia
4 kratke bliknutia Zasah vstupu STOP Na zaciatku manévru alebo pocas pohybu prislo k zasahu zariadeni zapojenych
pauza 1 sekunda na vstup STOP. Skontrolujte pri¢inu.
4 kratke bliknutia
5 kratkych bliknuti Chyba v internych parametroch riadiacej jednotky Pockajte aspori 30 sekund,a potom skdste znovu zadat prikaz. Ak stav
pauza 1 sekunda pretrvava, mohlo by ist o vainu poruchu a bude treba vymenit elektronickd
5 kratkych bliknuti kartu.
6 kratkych bliknuti Prekrocenie maximalneho limitu manévrov za hodinu Pockajte par minut, aby sa obmedzova¢ manévrov vratil pod maximalny limit.
pauza 1 sekunda
6 kratkych bliknuti
7 kratkych bliknuti Anomalia na elektrickych obvodoch Pockajte aspori 30 sekund,a potom skdste znovu zadat prikaz. Ak stav
pauza 1 sekunda pretrvéva, mohlo by ist o vaZnu poruchu a bude treba vymenit elektronickd
7 kratkych bliknuti kartu.
8 krétkych bliknuti Uz je pritomny prikaz, ktory nedovoluje vykonanie | Skontrolujte typ stdle pretrvavajuceho prikazu. Mohol by to napriklad byt
pauza 1 sekunda dal3ich manévrov prikaz z hodin na vstupe ,Open”.
8 krétkych bliknuti
9 kratkych bliknuti Manéver nezadina, pretoze je blokovany vyslanym | Odblokujte automatické zariadenie vyslanim prikazu ,,Odblokuj zariadenie.
pauza 1 sekunda prikazom, ktory blokuje automaticky systém
9 kratkych bliknuti
10 kratkych bliknuti Zasah funkcie ,RozliSovanie prekazok” z enkodera Pocas pohybu sa motory stretli s va¢sim trenim. Skontrolujte pricinu.
pauza 1 sekunda
10 kratkych bliknuti

TABULKA 11 - Signalizicia led na riadiacej jednotke

Led Pritina Riesenie

BLUEBUS Problém Skontrolujte, &i je riadiaca jednotka napdjana. Skontrolujte, ¢i nie su odpélené

Zhasnuts poistky. Ak ano, zistite pricinu poruchy a vymeite ich.

Rozsvietend Vaziny problém Jednd sa ovainy problém. Skiste vypnuit elektrické napdjanie riadiacej
jednotky a ak stav pretrvava, treba vymenit elektronickd kartu.

1 bliknutie za sekundu Vietko v poriadku Riadne fungovanie riadiacej jednotky.

2 rychle bliknutia Zmena stavu vstupov Je to v poriadku, ak nastala zmena na jednom zo vstupov (P.P., STOP, OPEN,
CLOSE): zasah fotobunky alebo bol pousity vysielag.

Séria bliknuti oddelenych | Rozne Vid tabulku 9.

1-sekundovou pauzou

sToP Zésah zariadeni zapojenych na vstup STOP Skontrolujte zariadenia na vstupe STOP.

Zhasnuta

Rozsvietend VZetko v poriadku Vstup STOP je aktivny.

P.P. Vietko v poriadku Vstup P.P. nie je aktivny.

Zhasnuta

Rozsvietend Zésah vstupu P.P. Je to v poriadku, ak je aktivne zariadenie zapojené na vstup P.P.

OPEN Vetko v poriadku Vstup OPEN nie je aktivny.

Zhasnuta

Rozsvietend Zésah vstupu OPEN Je to v poriadku, ak je aktivne zariadenie zapojené na vstup OPEN.

CLOSE Vetko v poriadku Vstup CLOSE nie je aktivny.

Zhasnuta

Rozsvietend Zésah vstupu CLOSE Je to v poriadku, ak je aktivne zariadenie zapojené na vstup CLOSE.

-2 Zmena pottu zariadeni zapojenych na BlueBUS alebo | Treba vykonat rozliSenie zariadent (vid ods. 3.5).

Pomalé blikanie nevykonané rozli3enie zariadeni

3-14 Zmena typu motorov alebo poldh mechanickych | Treba vykonat rozliSenie (vid ods. 3.6).

Pomalé blikanie dorazov

TABULKA 12 — Histéria anomal

01, Stlatte a podrzte priblizne 3 sekundy stlacené tlaidlo , Set".

02.  Ked'led L1 zatne blikat, tlacidlo uvolnite.

T,

03.  Stlacte tlacidlo ,W“alebo ,X “, aby ste sa presunuli z blikajtcej led na led L8 (,vstupna led“) pre parameter ,Zoznam anomalii‘. ** **

(zlalebo(zl WiE 18

04.  Stlacte a podrizte stlacené tlacidlo ,Set” az do ukoncenia bodu 06. '

05.  Potkajte priblizne 3 sekundy, kym sa rozsvietia led predstavujuce manévre, polas ktorych sa vyskytli anomdlie. Led L1 ukazuje
vysledok najéerstvejsieho manévru, led L8 vysledok 6smeho manévru. Ak led svieti, znamena to, Ze sa vyskytli anomadlie. Ak je led J_JI:E
3s

zhasnutd, je v3etko v poriadku.

06.  Stlatte tlagidlo ,W*alebo ,X “, aby ste sa vybrali zelany manéver. Prisluna led vyda tolko bliknuti ako normalne vyda majék. ’* *’

Gl.C) K

07.  Uvolnite tlacidlo ,Set".

4

PRISLUSENSTVO

Pre riadiacu jednotku MC824H sa dodava nasledovné prisluenstvo (volitelné): prijimage rady SMXI, OX, programétor Oview, solarny panel Solemyo a batéria PS324.
4.1 - Zapojenie radiového prijimaca

Na riadiacej jednotke je konektor na zapojenie radiového prijimaca (volitelné prislusenstvo) z rady SMXIa OXI. Aby ste zapojili prijima¢, musite vypnut elektrické
napajanie riadiacej jednotky a postupovat tak, ako vidite na obr. 8. V tabulkach 13 a 14 si uvedené prikazy, ktoré zodpovedajui vystupom na riadiacej jednotke.

TABULKA 13 — SMXI / SMXIS alebo OXI / OXIFM / OXIT / OXITFM v reZime | alebo Il

Vystup Prikaz

Vystup & 1 Prikaz ,P.P.” (Krok-za-krokom)

Vystup &. 2 Prikaz ,Ciastotné otvorenie 1“

Vystup &. 3 Prikaz ,Otvor”

Vystup & 4 Prikaz , Zatvor”

TABULKA 14 — OXI / OXIFM / OXIT / OXITFM v roz3irenom rezime Il

[ Prikaz Popis

1 Krok-za-krokom Prikaz , Krok-za-krokom”

2¢ iastoéné otvorenie 1 Prikaz ,Ciastoéné otvorenie 1”

3 Otvor Prikaz ,Otvor”

4 Zatvor Prikaz , Zatvor”

5 Stop Zastavi manéver

6 Krok-za-krokom + Prikaz v ini sposobe

7 Krok-za-krokom s vysokou prioritou Ovldda, aj ked je automaticky systém zablokovany alebo aktivne prikazy

8¢ iastoéné otvorenie 2 C iastocne otvori (otvorenie kridla 2 do *_celkového otvorenia)

9¢ iastocné otvorenie 3 C iastone otvori (otvorenie oboch kridel do ~_celkového otvorenia)

10 Otvor + zablokuj automaticky systém | Otvori, a potom zablokuje automaticky systém. Riadiaca jednotka neakceptuje ziaden dalsi prikaz okrem ,Krok-za-
krokom s vysokou prednostou®, ,0dblokuj automaticky systém* alebo (len z Oview) ,Odblokuj a zatvor” a ,Odbokuj
aotvor”

11 Zatvor + zablokuj automaticky systém | Zatvori, a potom zablokuje automaticky systém. Riadiaca jednotka neakceptuje Ziaden dal3i prikaz okrem ,Krok-za-
krokom s vysokou prednostou”, ,Odblokuj automaticky systém* alebo (len z Oview) ,Odblokuj a zatvor” a ,,0dbokuj
aotvor”

12 Zablokuj automaticky systém Zastavi manéver a zablokuje automaticky systém. Riadiaca jednotka neakceptuje Ziaden dalsi prikaz okrem , Krok-za-
krokom s vysokou prednostou®, ,Odblokuj automaticky systém* alebo (len z Oview) ,Odblokuj a zatvor” a ,Odbokuj
a otvor”

13 Odblokuj automaticky systém Vykond i ického systému a obnovi normélne fungovanie

14¢C asovat osvetlenia On Zapne sa osvetlenie s ¢asovanym vypnutim

15 Osvetlenie On-Off Zapne sa a vypne ie v spésobe Krok-za-krokom
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{doraz (otvorena poIohaD {doraz (zatvorena poloha))
—(doraz (otvorena poloha))

stipik na fadbbunky fotobunky z dvora TX
fotobunky z ulice TX B skrinka }

riadiaca elektronika
- =
L
2x1 CYS
|

— ]

- ~ 2 3{RG 58-50 Q - koaxial
‘*\ — BRSNS

I -~ STt

3x2x0.5 SYK HAHITY

istenie hlavného !
privodu 10A

vysiela¢ dialk. ovladania -
3x2x0,5 SYKFY

Hlavny privod 230V

-
-

@P/ do 20m 3Cx1,5 CYKY
ed finalnou terénnou Gpravou. od 20m do 100m 3Cx2,5 CYKY
b) hlavny privod vyustuje pod miestom osadenia ovladacej skrinky s volnym
koncom cca 1m. Hlavny privod je mozné volit podla vhodnejsich podmienok z
lubovolnej strany (lavej, alebo pravej). - - obsah zostavy
¢) privod k ovladacej skrinke doporuéujeme vyustit ¢o najblizsie k jednému () -doplnkové prislugenstvo (moznost doobjednat)

z pohonov, tak aby samotna skrinka bola min. 50cm nad terénom.
d) privody od pohonov a od ostatnych periférii vyustuju pod miestom osadenia
ovladacej skrinky s volnym koncom cca 1m a st vedené v plastovych
ohybnych tribkach ( @25mm, v miestach prechodov chranené
v ocelovych trubkach cca & 50mm).
e) privod k ¢elnym fotobunkam vyustuje 50 cm nad terénom z vonkajsej strany
brany (z ulice). V mieste umiestnenia fotobuniek je nutné zachovat rovnu . R . .. . .
V zmysle platnych noriem zverte elektroinstalacné prace odbornému

podkladovu plochu 10x0,50 cm. g oy ) N . - g
f) zadny par fotobuniek (z dvora) sa v zmysle bezpeénostnych poziadaviek dopina ~ Pracovnikovi. VSetky vodice (okrem hlavného privodu) musia byt
ohybné a jednoznacné farebne odlisitelné.

pri Sirke kridla nad 1,8m.
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